MEGMEET

Unitate de viteza variabila cu control vectorial de
inalta performanta seria MV820

Acest manual prezinta pe scurt modelul, panoul de operare, cablarea
terminalelor, circuitul principal si terminalele circuitului de control, functionarea rapida,
parametrii functionali comuni, defectiunile si contramasurile comune, etc. Pentru mai
multe functii si descrieri detaliate ale variatoarelor din seria MV820, consultati manualul
electronic complet.

Model de produs
MV820G1-4T55 B -

XXX: Customer code
Non-standard

Product series

J: Blectro-hydraulic
Built-in braking unit

G: General

S: Servo positioning

T: Tension 0.4 kW to 220 kw

L: Lift Rated capacity

F: Fly-cut

S: Single-phase
T: Three-phase

Number: Customization

2:220V
4:380V/480V

Componentele produsului
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de sarcini

485 semnal diferential
o 1 pozitiv (sol de referinta: Interfatd de comunicatie RS485
3 S .
E RS485 GND) standal:d }Jtl]l'zat_l cabluri CP
A 485 semnal diferential perechi rasucite sau cabluri
5]
2 3 negativ (masd de referinid: [ecranate
GND)
Curentul de iesire maxim
29 Alimentare +24 V putere de referintd  [permis 200 mA (curentul total
> +24V de iesire cu toate iesirile digitale
5 incluse)
g
% 18 Alimentare +10 |Putere de iesire de referintd |Curentul de iesire maxim
" v +10 V admis 10 mA
g
=3 Referintda 0 V pentru
e 14117 +24V, +10V GND de referinta de +24 V [intrare/iesire digitala,
putere GND si +10 V. intrare/iesire analogica si
semnale de comunicare
Primeste intrare analogica de |Tensiune de intrare: 0 V pand
Intrare tensiune sau curent cu un la 10 V (impedantd de intrare:
.- singur capat. Puteti alege 100 kQ), rezolutie: 1/4000
analogicd cu un, . . -
16 . - intrarea analogica de Curent de intrare: 0 mA pana
singur capat . . X <
AlL tensiune sau curent prin la 20 mA (impedantd de
codul de functie P09.01 intrare: 165 Q), rezolutie:
(masd de referinta: GND). 1/4000
Primeste tensiune analogicd [Tensiune de intrare: -10 V la
Intrare X R X < .
— analogica cu un sau intrare cu un singur 10 V (impedantd de intrare:
2 . N capdt de curent sau intrare [100 kQ), rezolutie: 1/4000
2 singur capat " - . . -
2 . diferentiald de curent. Puteti [Curent de intrare: 0 mA pana
13 |AI2 sau intrare . . N "
2 R - alege intrarea analogicd de [la 20 mA (impedanta de
B diferentiala de X X . .
5 curent analogic tensiune sau curent prin intrare: 10 Q), rezolutie:
05‘ A2 codul de functie P09.02 1/4000, suport pentru intrare
(masd de referinta: GND). [diferentiala
Folosit ca terminal de
Borna de r?venlrg N 'c|.1‘r enFu lui 1‘n Curent de intrare: 0 mA pana
- timpul intrérii diferentiale de X -
intoarcere a . " la 20 mA (impedantd de
R curent analogic. Dacd . .
15 |curentului X . |intrare: 10 Q), rezolutie:

. . intrarea de curent analogica R
diferential de este cu un singur capé 1/4000, suport pentru intrare
intrare AI2_RE - 8 . Pat, diferentiald

trebuie sa conectati acest
terminal la GND.
Ofera iesire analogica de
2 tensiune/curent, cu 28 de . - -
= R S X Tensiune de iesire: 0 pand la
~ . . « [tipuri disponibile. Puteti
g 11 |lesire analogicd | ) oo iesirea analogics de |0 V* 5%
= AO1 g, i 8 . Curent de iesire: 0 pand la 20
8 tensiune sau curent prin mA
o codul de functie P09.02
(masa de referinti: GND).
Puteti seta intrarea
4 Multi- semnalului multifunctional
functia DI1 DI, HDI si termosensibil
prin codurile de functie

- 89.5mm -
T
Retumn/ 12 c
Multi-functional —{if—(&) @) {f—shift key £
key | wnen 2
| 2\ | Stop.
Run key Reset key -
N—xw—7 1
Operation panel Dimensions of panel
mounting base base holes
Simbol Nume Sens
. |Clipeste: parametrul curent este frecventa de rulare
Hz | LED de frecventd p4$ P . " ,
Pornit: Parametrul curent este referinta de frecventa
=
o]
1%
E LED de curent [Pornit: Parametrul curent este curentul
=]
% LED de tensiune |Pornit: Parametrul curent este tensiunea
RPM LED RPM Pornit: Parametrul curent este rotatia pe minut
% LED procentual |Activat: Parametrul curent este procentul
Pornit: Tn timpul opririi, existdi o comandd de rulare inainte
A LED de rulare |pentru unitatea de actionare
inainte in timpul rularii, unitatea merge inainte
Clipeste: Unitatea comuta de la FWD la REV
- Pornit: Tn timpul opririi, existi o comanda de mers in
g {_) LED de mers |marsarier pentru unitate
a invers in timpul functiondrii, unitatea functioneaza invers
: Clipeste: Unitatea comuta de la REV la FWD
=
% | ERR | LED de alarmd |Pornit: Unitatea intrd in starea de alarm
RUN | LED care ruleaza |Pornit: alergare; Intermitent: Oprire; Oprit: oprit
LED canal de . .
L Off: Local; Intermitent: Comunicare
REM comanda de . R
Pornit: Terminal
operare
Retur/Multi- Pentru a iesi din starea de programare/Consultati Tabelul 5-
cheie functionala |3 din manualul complet
Pentru a selecta bitul pentru modificarea datelor in starea
Tasta Shift de editare sau pentru a comuta afisarea parametrilor de
Cheie stare in altd stare
Cand apdsati aceastd tastda in modul panou de operare,
Tasta Run . P ‘A . . P P
unitatea va incepe sd functioneze
Cand apdsati aceastd tastda in modul panou de operare,
Tasta Stop/Reset . P ‘A ~ . P P
unitatea va incepe sd functioneze
2N . -
3 Pentru a mari datele sau codul functiei
Pai / Pentru a reduce datele sau codul functiei
";j Pentru a intra in meniu sau a confirma datele

Tern
Tip 1: carcasd B (modele aplicabile: 250.4~2.2)
Carcasa B (modele aplicabile: 4T0.75~3.7)
Tip 2: carcasi C (modele aplicabile: 2T3.7; 4T5.5/7.5)
Carcasa D (Modele aplicabile: 2T5.5/7.5; 4T11/15)
Tip 3: carcasd E (modele aplicabile: 4T18.5/22)
Tip 4: carcasa F (modele aplicabile: 4T30/37)
Tip 5: carcasa G (modele aplicabile: 4T45/55/75)
Tip 6: carcasd H (modele aplicabile: 4T90/110)
Tip 7: carcasi G (modele aplicabile: 4T185/220)

ale ale circuitului p

ncipal

- + BRLIL2L3UV W
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Type 5 T

L1 L2]13
POWER

Terminal Functie

L1, L2, L3(L3/N) |Borne de intrare trifazate AC 380V sau trifazate AC 220V

Type 6

L1, L3/N Model 2S: terminal de intrare AC 220V monofazat
+, BR/DC+BR |Conectati bornele rezistentei de franare externe
+, -/DC+,DC- Terminale de magistraldi DC

U, VvV, W Borne de iesire AC trifazate

&

Terminal de conectare PE, surub de fixare a cadrului cablajului

Pentru selectarea functiei
circuitelor de intrare multiple,
consultati cablarea terminalelor
de intrare/iesire
multifunctionale de mai jos:
24V
I
+3.3V
5 Multi- I
functia DI2 [
o —Logic
Di
Exemplu:
P09.00 | Terminal 5 | Terminal 4
0x00 DI2 DIl
ox21 HDO2 DOl
2
=1 Multi- .
=) 6 . P09.00 si P09.01. Bornele pot fi utilizate doar ca
5 functia DI3 N . .
B intrari digitale DI3 si DI4 si
=3 Pentru mai multe explicafii, |nu pot fi definite pentru alte
5 . consultati 7.10 (parametrii  |functii de semnal prin coduri
g 8 M“h‘.' de intrare a terminalului): de functie.
3 functia DI4  |p09 03-P09.10 pentru
E functiile de intrare si P09.14
% Multi- pentru 'funcﬁile de control Tl'ennlnal}ll' po_ale fi ul¥hzal ca
5 . cu doud/trei fire (punct de |intrare digitala DI5 prin codul
a functia DIS sau X . ¥
58 7 |pentru referingi: GND). de functie P09.01 si poate fi
2 . definit ca intrare pentru
= sensibilitate .
termica element termosensibil cu
PT1000 suportat.
Terminalul poate fi utilizat ca
Multi- intrare digitala DI6 sau intrare
10 |[functia DI6 sau digitald impuls HDI prin codul
HDI de functie P09.01 cu impuls
de la 0 la 50 kHz.
Terminalul poate fi folosit
Multi- doar ca ml.rare .dl.gnala DI7 si
12 X nu poate fi definit pentru alte
functia DI7 " . .
functii de semnal prin coduri
de functie.
Terminalul poate fi utilizat ca
16 Multi- intrare digitala DI8 sau intrare
functia AIl analogica AIl prin codul de
functie P09.01.
. Pentru selectarea functiei
Terminal de A, . .
L. ! circuitelor de iesire multiple,
1e$1re.co ector consultati cablarea terminalelor
deschis Y1/ X i
inal de Pe Lined fapul i . de intrare/iesire
4 |termina e langa faptul ca sun multifunctionald de mai jos:
iesire DO1/ utilizate ca terminale ; 2ay
terminal de multifunctionale obisnuite (la 1
iesire impuls fel ca 4, 5, 6, 8, 7, 10, 12, T
HDO1 16), 4 si 5 pot fi
= programate si ca terminale i oo oo
=} de iesire DO/HDO.
g Terminal de  |Consultati P09.00-P09.02 din P E—
iesire colector |7.10 (parametrii de intrare a
& déschis Y2/ terminalului) pentru selectia Hbo? oL
7 . . . HDO2 HDO1
yis s terminal de specifica a terminalului
° iesire DO2/ (punct de referintd: GND).
g . Tensiune maxima de
£ terminal de A
=3 st functionare: 30 V
= iesire impuls Curent im de iesire: 50
E HDO?2 urent maxim de iesire:
= mA
=]
g
= Terminalul poate fi utilizat ca
Terminalul poate fi iesire digitala DO3 prin codul
programat ca DO sau AO [de functie P09.02.
multifunctional. Consultati Curent maxim de iesire: 50
1 Terminal de P09.02 din 7.10 (parametrii |[mA
iesire DO3 de intrare a terminalului) Terminalul poate fi folosit si
pentru selectia specifica a ca iesire analogica AO1 prin
terminalului (punct de codul de functie P09.02.
referintd: GND). Consultati descrierea AO1 din
tabel.
RA-RB: normal inchis, RA-
w RA RC: normal deschis
5 Terminalul poate fi Capacitate de contact:
E N m':cp o 250 V AC / 2A (CO
® programat 2  |250 v AC / 1A (COS=04)
= multifunctional. Consultati
-5 . N .. |30 V.DC / 1A
= RB |lesire releu P10.03 din 7.11 (parametrii .
° S . . Consultati P10 pentru
- de iesire a terminalului) . L s 5
[cR ’ L instructiuni de utilizare. Nivelul
) pentru selectarea functiei . -
= specifice de supratensiune al tensiunii
g P ) de intrare a terminalului de
= RC iesire a releului este nivelul de
supratensiune II.

101831J1p0D)

(1) Majoritatea terminalelor multifunctionale pot fi multiplexate intr-o varietate
de functii IO prin codul de functie, cum ar fi DI, DO, HDI, HDO, Al, AO si
intrare de termocuplu
(2) Schema de conexiuni DI/DO cu terminale multifunctionale nu marcheazi

schema circuitului intern al convertizorului si este reprezentatd doar de simbolul

Marca Nume Descrierea func Caietul de sarcini
A+A- Semné.llAde faza. A Semnalul codificatorului si
codificatorului X I
intrarea de putere,
B+B- Semnal de faza B |care accepta OC, push-pull si |Frecventa maxima
’ al codificatorului |iesire diferentiald de tip PG. de intrare <250kHz
Sermnalul de fazd Z Consultati 4.2.2.7 pentru detalii
7+,Z- . .~ |despre cablare.
al codificatorului
Oferd sursa de alimentare ngs;f;\e/ de iegire:
t derul ext i |*
VCC, Sursa de alimentare [P 1 e.nc? erul extern (masa Curent maxim de
GND dificatorului de referinta: GND) o
& codiicatoritl 5 v au 12 v selectat prin lesire:
200mA/150mA

codul de functie P04.04

Instructiuni de operare rapida

Verificat

Asigurati-vd cd toate bornele sunt fixate si conectate corect si daca puterea
motorului si convertizorul se potrivesc.

nie de pornire

Dupd ce inspectia cablajului si a alimentdrii sunt confirmate, inchideti
comutatorul de aer al sursei de alimentare CA de pe partea de intrare a unitatii si
alimentati unitatea. ,-----" va fi afisat la Inceput pe panoul de operare al convertizorului,
iar contactorul va fi aspirat in mod normal. Cand caracterul de afisare al tubului digital
se schimba la frecventa setata (cum ar fi 50.00), acesta indica faptul cd unitatea a fost
initializata.

l Start ‘

[ Power on the device after confirming the connection ‘

‘ Motor selection: P02.01=0: Select motor 1 ‘

v

Motor type selection
P03.00=0: Motor 1asynchronous motor
P03.00=1 Motor 1synchronous motor

Set parameters according to motcr nameplate
Asynchronous motor: P03.01~P03.05
Synchronous motor: P03.15~P03.19

)

Press M key to jog commissioning
(P00.04=0100, the default jog frequency is 5Hz)

Determine whether the initial running direction of the
motor is correct, otherwise it is necessary to switch any
two-phase connection of the motor after power off

v

‘ Set motor parameter identification ‘

v
[ I

| Set P03.27=1 static parameter ‘ ‘ Set P03.27=2; rotation parameter

identification identification

[ J
v
Press the RUN key to start the idenification, and
automatically stop after the identification is completed

‘ Set running command channel (P02.02, P02.03) ‘

)

‘ Set main frequency source (P02.05) ‘

v

‘ Set motor control mode (P02.00) ‘

v L2
Asynchronous motor: _ -
P02.00=1SVC2 POZngl—rZOivF P02.00=3, FVvC

nchronous motor: P02.00=0, SVC!

v
Set PO5 motor 1vector control

parameters
Set PO7 motor T
" Whether the torque
Whether the torque controlis VFcontrol . ) ‘
| required (P06.00) ‘ parameters control is 'E“T”ed (P06.00)
!
v

‘ Set P08 start and stop mode ‘

)

Set the actual required acceleration and deceleration
time (P02.13, P02.14)

)

l Shut down after external commissioning ‘

v

\ End |

Modul de monitorizare

Prin codurile de functie P16.00, P16.01 si P16.02, puteti alege parametrii
convertizorului care vor fi afisati pe panoul de operare in timpul functiondrii, cum ar fi
frecventa setatd, frecventa de iesire, tensiunea magistralei DI, DO, Al si asa mai departe
(pentru detalii, consultati Grupul P16). Apoi, puteti vizualiza parametrii alesi prin tasta ,”
de pe panoul de operare. Afiseaza comutarea afisajului parametrilor in timpul rularii cu
P16.00=0xFF, P16.01=0xF si P16.02=4.

| 50. 00

50. 00

380 3.20

542

Instruecti

Codul

functiei

T

Exemplu de comutare a parametrilor de monitorizare a stdrii de asteptare a unitatii cand
P16.03=0x03, P16.04=0 este setat.

ni de operare rapida

O: Poate fi schimbat in timpul alergarii;

x: Poate fi schimbat in
*; Numai citire

Selectarea modului

timpul opririi;

Descriere

0: Mod meniu rapid

Sunt afisati doar parametrii legati de
punerea in functiune rapida.

1: Mod meniu complet

Valoare
implicita

Schim

ba

P00.00 meniu Toti parametrii functiei sunt afisati. 1 (@)
2: S-a schimbat modul de meniu de
memorie
Sunt afisati numai parametrii care difera
de setdrile din fabrica.
Unul loc: Rezervat
Locul zecilor: Selectarea functiei tastei
STOP
0: Tasta STOP este valabild numai n
canalul de control al panoului.
1: Tasta STOP este valabila in toate
Selectarea funciilor canalele de control.
P00.04 . Sute de locuri: Selectarea functiei tastei 0 O
cheie . .
M multifunctionale
0: Nicio functie
1: FWD JOG
2: REV JOG
3: Comutare FWD si REV
4: Comutare canal de comanda (ciclica)
Loc de mii: Rezervat
0: Parametri reinscriptibili
1: Stergeti inregistrarile defectiunilor
P00.05 Inigializa.rea 2: Reveni}i' .la seulérile din .fabricé B 0 «
parametrilor 3: Restabiliti unii parametri la setarile
din fabrica (parametrii motorului nu au
fost restaurati)
0: SVC1
1: SVC2 (numai pentru motoarele
P02.00 Selectarea modului de|asincrone) ) 2 «
control 2: control V/F (numai pentru motoarele
asincrone)
3: FVC
. [0: Motor 1
P02.01 Alegerea motorului 1+ Motor 2 0 x
Selectarea canalului |0: Control cu tastatura
P02.02 de comanda de 1: Control terminal 0 x
operare 2: Controlul comunicatiilor
. [0: Canal Modbus / Canal Modbus TCP
Selectarea Cal:la]l.lllll 1si 2: rezervat
P02.03 de Comal..lda de 3: canal EtherCAT / canal PROFINET / 0 *
comunicare
canal CANopen
- 0: aceeasi directie
P02.04 Directia de alergare 1: Directia opusi 0 O
0: Setare digitala P02.09
1: All
2: A2
3: Referintda HDI puls de mare viteza
Selectarea sursei de [4: Referinta simpld de programare PLC
P02.05 R s R 0 x
frecventd principala |5: Referintd de rulare cu mai multe
viteze
6: Control PID
7: Modbus / Modbus TCP
8: PROFINET / EtherCAT
pozog | Sewre disi@ld a1, 00 gy pang la poz11 50,00 Hz| O
frecventei
Frecventa maximi de P02.11 pana la 599.00 Hz
P02.10 - Nota: frecventa maxima este de cel 50,00 Hz x
1egire putin 50,00 Hz
poz11 | Frecvemta mith oy 15 pand la Po2.10 50,00 Hz| x
superioara
P02.12 Frecvenia mi@@ o 0 11, pang 1a o211 000 Hz | x
inferioara
0,0 pand la 6000,0 s
Notd: dupd ce a fost restabilit la
valorile implicite, sistemul va face
potrivire automatd pe baza modelului Dependen
P02.13 | Timp de accelerare 1 |real (aplicabil pentru timpul de t de (@)
accelerare/decelerare 1, 2, 3 si 4) model
5,5 kW si mai jos: 10 s
5,5 pand la 30 kW (inclus): 20 s
Peste 30 kW: 40 s
Dependen
P02.14 |Timp de decelerare 1|0,0 pana la 6000,0 s t de
model
P02.16 Frecventa purtdtoare |2,0 pana la 12,0 kHz 4,0 kHz
P03.00 Selectarea tipului de [0: Motor a.sincron 0 «
motor 1: Motor sincron
Puterea nominala a Dependen
P03.01 - 0,1 pand la 3000,0 kW t de x
motorului asincron
model
P03.02 |Tensiunea nominald a[0 pand la 1200 V Dependen| x
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Codul

functiei

Nume

Descriere

Valoare
implicita

Schim
ba

Codul
functiei

Descriere

Valoare
implicita

Schim
ba

Codul

functiei

Nume

Descriere

Valoare
implicita

Depanare

identificare.
(2) Domeniul garantiei
in perioada de garantie, orice anomalie de produs aparuti din cauza companiei

motorului asincron t de 1: Borna 16 ca intrare de tensiune AIl 0: Tensiune de circuit deschis la borna de P~ nolas'lre pgate “ﬂ rep E}rala sau inlocuité in mc{d hber. de calred Cofnpa‘-fla noastrd. In CZZUl
model 2. Borna 16 ca intrare de curent All _— Tensiune la borna de |digitald 0 V ) eroare defectiunii oricéror situaii urmal(f);{re: se vor percepe §i anumite taxe de intrefinere pentru produs,
G 1 inal al Dependen Nota: ) circuit deschis 1: Tensiune de circuit deschis la borna (@ Acceleratia/ chiar dacd acesta se afla fn per[oad4a de g.ara.nyleA . .
P03.03 uremul {10[[1'111 0,8 pand la 6000,0 A t de x Terminalul 12 poate fi setat doar ca digitald 24 V. timpul de decelerare este prea @ PagubTIe S".:it .cauzate de incendiu, |nurT:aEu., fulgere Putermce ete.
motorului asincron model DI7 Cele: octl 1 Supracurent de |scurt. (D Miriti acceleratia % Daunele artificiale S}Jnt cayzate de rrjcdlucarl rﬂleautor,zate. . .
po3 04 | FrECYERIa BOMINAE A\ o) gy s 1a po3 10 5000 Hz| x Cele: 0: DIL logicd poziivi activd accelerafie @ Parametri motorului sunt | timp de decclerare @ ;ﬁﬁ:'::ntff:utzearlzriim:: czizuc:il:\IZIterzn:cti::; ilor standard
. motorului asincron | pana fa . ’ 0: Borna 13 ca intrare de tensiune AI2 1: DI1 logicd negativd activd incorecti. (@ Efectuai parametrul ® b ) t te de functi P X tﬁl- it ' i ) lului d
- — Dependen 1: Borna 13 ca intrare de curent AI2 Zeci: ® Cand are loc oprirea reglaj automat al motorului N aunele sunt cauzate de functionarea si utilizarea nerespectarii manualului de
P03.05 Viteza lnf)mu'lala a |y pani la 36000 rpm ¢ de X Zeci: 0: DI2 logicd pozitivd activa instantanee, reporniti motorul (@) Verificati PG-ul si acesta s ruc,l;l;)hsewmu ost-vanzare
motorului asincron model 09,02 Selectarea functiei |0: Terminalul 11 ca DO3 0 o 09,12 Modul activ de la |1: DI2 logici negativa activa o oc2| o | Supracurent de |roatiy cablare @ Dack exi tp' . " At instalarea si punerea in functiune a unitatii
- Dependen ’ bornelor 13, 11 |1: Borna 11 ca iesire de tensiune AO1 ’ DIl la DI4 Sute: decelerare | @) puterea de antrenare este @) Adopta unitatea cu mare N de fi aca exista ce .ttue“specl ce peﬁ fuu uts >a Ta 51 Pu ;earf unci eju Al sau
PO3.15 Puterea n({)m.mala a 0,1 pand la 3000,0 kW ¢ de X 2: Terminalul 11 ca iesire de curent 0: DI3 logica pozitiva activa prea mica. clasa de putere s aree} fueuunc';lonate a u“nl atll este nesa. sfaca 0|a|: cum ar ;Zedormar:jta si un;:llona}:ea
motorului sincron del AO1L logica negativi activi (5) Schimbarea brusci a sarcinii |(8) Verificafi sarcina nesatisfécdtoare), va rugdm sd contactati agentul dumneavoastrd de produs sau Shenzhen
mode! Sute: rezervat oc3| 3 | Supracurent de sau Megmeet Electric Co., Ltd..
. — Dependen . viteza constanta 1 ic3rei i va 3 3 i n i i
P03.16 Tensiunea nominali a 0 pand la 1200 v ' de B Mii: rezervat logici pozitiva activi sarcind anormald @ Inv cazul oricdrei anomalii, vd rugam sa. contactati in t'm.lp util furnizorul
- motorului sincron Sel F e 1o Nicio f - logicd negativd activa dumneavoastra de produse sau Shenzhen Megmeet Electric Co., Ltd. pentru ajutor.
model P09.03 electarea functiei - Nicio funcjie 1 O = 5 Supratensiune n perioada de garantie, compania noastri va repara gratuit orice anomalie de
Curentul nominal al Dependen Sel DIlfu — ; gﬁ;teinsglj logicd pozitivi activd out| 4 de acceleratie ® Tensiune de intrare @Venﬁcau puterea de intrare produs apdruté din cauza fabricérii sau proiectdrii produsului.
P03.17 motorului sincron 0,8 pand la 6553,5 A t de x P09.04 electarea funcyiel (< - 22 o gA d pozliiva activa anorf'nala livra » (@ Daca produsul este in afara perioadei de garantie, compania noastrd va efectua
model DI2 3: Jog Tnainte logicd negativd activi Supratensiune @Timpul de decelerare este @ Lungiti reparatii pldtite conform cerintelor utilizatorului
iei [4: Jog invers ou2| 5 rea scurt timp de decelerare ’ . . " S ovicts
- Dependen Selectarea functiei s . I de decel p P Taxa de serviciu este calculatd pe baza costurilor reale. Dacd existd un acord,
P03.18 Frecvenia r‘mr?unala 2 0,01 Hz pand la P02.10 t de x P09.05 DI3 5: Control cu trei fire 0 o logicd pozitivd activd ¢ decelerare (@ Exista energie potentiald (@ Selectati corespunzitor acordul va prevala
motorului sincron model 09.06 Selectarea functiei 6: Terminal multi-referintd 1 o o P09.13 Modul activ de la logica negativa activa 0 Supratensiune [sarcina sau sarcina inertiald franare dinamica
= " : 7: Terminal multireferintd 2 . DI5 la DI8 itezd lul est t P RN . R s s
Numérul de perechi Dl4 ous|( 6 Ccu vitezd  fcupiul este mare componente Daci doriti sa aflai orice informatie despre produs, vi rugdm s ne contactati. Vi rugim
P03.19 | de poli ai mgtorului de la 11a 128 2 x Selectarea functiei |8 Terminal multi-referinta 3 logicd pozitiva activa constantd s& furnizati modetlul prodlsului si numélt:‘ul depseripe al ir}forma%iilor solicitate at:nci céng vd
. P09.07 DIS 9: Terminal multi-referintd 4 0 o logicd negativa activa . . . o a < .
sincron —|10: Timp de accelerare/decelerare wl 7 Defectiune de |Tensiunea magistralei de Verificati puterea de intrare consultati. Puteti accesa informatii si servicii in urmétoarele moduri:
0: Nicio operatiune P09.08 Sdeaﬂrlg«;sfllﬂqlﬂ terminalul 1 0 o 0: DI8 logici pozitivd activi subtensiune  [transmisie este prea scizutd tensiune de alimentare Apelati linia noastra nationala unificata de service: +86-400-666-2163
H a i ) Site: A t.
1_ Rgg}are amomala} '? parametrilor —11: Timp de accelerare/decelerare 1: DI8 logica negativa activa Pierdere de |Existi o pierdere de fazi in ez www meganee. c om . . " X -
piesei In starea statica P09.09 Selectarea functiei . 0 — N - ; o . ) (3 Scanarea codului bidimensional al datelor corpului invertorului poate fi legata direct
P03.27 Auto-tuning motor |2: Reglare automati completd a 0 x i DI7 terminalul 2 ) . . ° P10.00 Selectarea funciei |0: Dezactivat 1 SPI| 8 | fazd pe partea |intrare Verificati tensiunea de intrare de datele corespunzitoare ale produsului; De asemenea, puteti scana codul QR al programului
I . 12: Setarea frecventei sus/jos (terminal) DO1 1: Unitatea de curent alternativ in de intrare R.S.T . P s o . .
parametrilor in starea de rotatie . " < . Megmeet, introduceti mini-programul, faceti clic pe ,Date” in partea de jos, selectati
. . 13: Setarea frecventei sus/jos este clard Selectarea functiei [functiune . . " . P .
3: Reglare automatd completd a (Terminal+ Tastaturd) P10.01 ; 2 l Inaint 4 Faza din partea|Existd o pierdere de faza L . . segmentele de afaceri relevante, selectati produsele corespunzatoare si obtineti mai multe
parametrilor in starea statici i ;) . bo2 — aergare inainte SPO| 9 de iesire |iesire U.V.W Verificati cablajul de iegire informatii.
P04.00 | Codificator PPR__ |1 pand la 65535 1024 | x 14: Comandi de crestere a frecventel Selectarea funciei |3: Functionare invers i
P04A01 T de codifio o D: or | T ABZ o " (SUS) P10.02 DO3 4: Semnal de atingere a frecventei 0 ®Exista interfaza scurtd
- 1p de codilicator |1 encoder Incremen 15: Comanda de scadere a frecventei (FAR) Xista Intertaza: scu
Secventa de fazi A/B (1)3 Inainte (DN) 5: Semnal de detectare a nivelului de S’,:un?:rfmt, sau laulwpamantare
a : : invers | - < circuit n iesirea trei
P04.02 a codificatorului 0 x 16: Eroare externd intrare NO frecventd (FDT1)
- . - at ¢ _ . £
incremental ABZ ge(i‘ezel::ég l?\i{);]:lmslitv:i ;0;:;1:1;; 17: Eroare extemd inrare NC 6: Semnal de detectare a nivelului de (;Z eCablajele sau conectorul (D Recablati si verificati daca
i 18 - 19: Rezervat frecventa (FDT2) Protectia nitatile placii de control izolarea motorului este buna.
P04.03 Rezervat i 20: Comutarea sursei de referintd de 7: Semnal de detectare a suprasarcinii drv | 10 | modulului de [" 1"b p () Verificati cablajul si
Selelctarea clasei dle 05 vV frecventa de la A la B (OL) putere s sCa este. | recablare
P04.04 tensiune a cardului 112V 0 x 21: Trecerea sursei de referintd de 8: Blocare pentru subtensiune (LU) f® urgnt andorma @ d (@ Cautati asistentd de service
PG frecventa de la combinatie la A 9: Oprire defectiune externa (EXT) l?m:l N ;.m 4 ;au.za.a SR e (R
P05.00 Castigul proportional 1 pana la 100 10 o 22: Intrare de resetare externa (RESET). 10: Limita superioara a frecventei (FHL) pleF ;rea naze[ € lesire sl asa
i al buclei de vitezi 1 23: intrare de oprire pand la coasta 11: Limita inferioara a frecventei (FLL) mai departe
- " - Eroare hardware
Timpul integral al - (FRS) 12: alergare cu vitezd zero @ MEGMEE |
P05.01 X . 0,01 pana la 10,00 s 0,50 s (@] . . .
buclei de vitezd 1 24: Inhibarea acceleratiei/deceleratiei 13: Finalizarea etapei PLC simpla
Castigul proportional . 25: Intrare franare DC la oprire 14: Finalizarea ciclului PLC simplu (@ Temperatura ambianta - . : s
POS5. 1 la 1 1 N . Supratemperatur Coborati ambientul Factura de garantie a unitatii
05.03 al buclei de vitezd 2 pand la 100 0 o 26: Comanda simpld de pauza a PLC 15: Atingerea duratei curente de rulare OH1 3 S ra diallyorului este prea mare gm eralu:a?l g z i
050 Timpul integral al 0,01 pénd la 10.00 100 27: Trecerea sursei de referintd de 16: Atingerea duratei de rulare / 11 modulului (@ Conducta este blocata sau ® Cpurégagi conducta sau Compania client:
04 buclei de vitezd 2 | 1 pand la 10,00 s 00s o frecventd de la combinatie la B acumulatd om2 2 invertor/redresor Ventilatorul este deteriorat fnlocuiti ventilatorul
P0G.00 Activare controlul |0: Dezactivat o o 28: Stergerea memoriei PLC oprire 17: Unitate de curent alternativ gata de ului (3@ Modulul invertor este ® Céu{a;i asistenta de service Adresa detaliata:
) cuplului 1: Activat 29: PID pauza functionare (RDY) anormal
0: Linie dreaptd V/F 30: PID clar 18: Defectiune convertizor de curent Contact: Tel:
1: Multi-punct V/F 31: PID retinere integrala alternativ . X @ Efectuafi parametrul .
2: Patrat V/F 32: Rezervat ... |19: Semnal pornit/oprit dispozitiv gazda (@ Parametrii motorului reglaj automat al motorului Model de masind:
P07.00 curba V/F i 0 x 33: Comutare caracteristici de reglare Selectarea lesirii |, o atnclzirea motorului sau curba V/F este improprie .
3t Rezervat ¢ P10.03 releului RO1 P 18 i (@ Adoptafi unitatea cu Masina nr: Data achizitiei:
4: Separare completd V/F PID 21: Cuplu limitat @ Sarcina este prea mare putere mai mare : i
5. Jumitate de separare V/F 34: Selectarea sursei de frecventd de Valabil cand comanda cuplului este Supraincircare @ Cand este instantaneu @ Setati modul de pornire Unitate de service
Sl Lo L tntampli opri iti ¢ i vice:
P07.01 Cresterea cuplului 0,0 pana la 50,0 0.1 [6) ;;fensmla principala }d . i, limitatd de valoarea limitd de cuplu 1 OL1| 13 a conducerii :Oi:)l;a:il:;.:ivopnma, reporniti P08.00 ca viteza
Frecventa de tiiere a o : Selectarea sursel de frecvenfa de sau 2. 3 functia de repornire de urmarire . .
L crestet:;i cuplului 0,00 Hz pana la P02.11 50,00 Hz| x referingd principala 2 22: Avertizare de suprasarcind a @ Timpul de accelerare este @Ltm giti P Contact Tel
Coeficientul de 36: Selectarea sursei de frecven(d de motorului prea scurt sau Grila timpul de accelerare Data intretinerii:
P07.09 compensare a 0 la 300 150 (@) ;E.;fer}:‘n @ principald 3 gz piné la 25: rlezervat i d tensiunea este prea scazuta () Verificati tensiunea retelei
. : Rezervat : Atingerea valorii numérului de
lul " "
CP p.l.l\ll 38: Canalul de comandd a fost comutat referintd (D Suprasarcina motorului
Castig de ¥
a 3 i i a 1 factorului d tecti
P07.10 supraexcitare V/F 0 la 200 80 x pe‘lastalura : 27: Alln%erea valorii de numdrare sel 3"5.3 ac 0‘:“ uL de protectie (@ Setafi corect factorul de
0D - 39: Canalul de comandd a fost comutat desemnata este incorecta protectie la suprasarcin al
P07.11 Castig de' SUPTIMAE 1 13 100 40 O pe terminal 28: Atingerea lungimii (@ Curba V/F este ll .
a 050131“_10" pog.1o | Selectarea functiei |40 Canalul de comandi a fost comutat 0 o 29: Pozitionarea finalizatd ora| 14 | Suprasarcina [necorespunzitoare %O;Oel:;t‘incurba V/F i cresterea
Po712 Modul.ca$tlg de ol 2 0 DI8 la comunicare 30: Pozitionarea zero finalizata motorului |3 Motorul este blocat sau Cuplulu’i corect MEGMEET
. suprimare a a x . X e . e himb. brusca
oscilatiilor :; E;Zi:;:; REV ;; F:oz“monarela indexului finalizatd sc 1¥-n aref: rusca a (3 Verificai sarcina si tensiunea . '
_ _ : pand la 37: rezervat sarcina este prea mare refelei nspector:
0: Pornire de la frecvenfa de pornire 43: Inhibarea rularii unitatii 38: Borna de indicare a motorului 1 si @ Tensiunea refelei este prea Data productiei:
P08.00 Modul de pornire |1: Pornire dupa urmdrirea vitezei 0 x 44: Comandi de oprire externd (este 2 scazutd Centif d f ’
) . s e S . ertificat de conformitate
2: Pornire dupa franarea DC i valabild pentru toate modurile de 39: Semnal comutator card bus Acest produs a fost inspectat de departamentul nostru de
Dispozitivul rispunde la comenzile de control, iar dispozitivul va fi oprit 40 pana la 45: rezervat Oprire de [ Opriti brusc apasand tasta | Consultati definitia functiei calitate, parametrii de performanta indeplinesc
Timp de intarziere la|operare dupd timpul de intarziere. In conform modului de oprire curent) 46: Pierdere feedback PID urgentd sau |, STOP”. tastei ,STOP” in P00.14 iy X L PR "
P08.01 . . PO, - N 0,0 x P standardele de proiectare si i se permite sd paraseasca
pornire timpul intarzierii, dispozitivul este in 45: Frecventa de referingd auxiliard 47: Rezervat EF | 15 defectiune a |2 Terminalul de oprire de (@ Dupa ce defectiunea externa fabrica ’
standby. sterge Cele: dispozitivului [urgentd de eroare externd este [este revocatd, eliberati :
P08.02 | Frecventa de pornire (0,00 pand la 50,00 Hz 0,00 x 46: Sterge intrarea pulsului 0: protocol Modbus extern activat terminalul de eroare externa
P08.03 Timp de mentinere a 0,0 pani la 500 s 0.0 « 47: Terminalul de comutare al 1: Card de expansiune la protocolul 485
. frecventei de pornire | ’ ’ controlului vitezei si al cupllului. ) P15.00 Format de Zeci: 0x30 Eroare de A de citirefsari Resetafi apisind tasta
0: Decelerati pana la oprire 48: BOfﬂ? de comutare a dll.‘eCI.lEl : comunicare 0: format 1-8-2-N EEP| 16 | citire/scriere iz;ief;(l’(‘::‘—eile zoﬁlttrl;le SCHIETe 8| STOP/RESET”, cautai
P08.06 Modul de oprire |1: Coastd pentru a opri 0 (@] cuplului in COU[FO]_\J? _C“Pl\ll“l 1: format 1-8-1-E EEPROM  |P asistentd de service
2: Oprire de urgentd 49: Selectarea pozitiei 1 2: format 1-8-1-O
Cele: 50: Selectarea pozitiei 2 3: format 1-8-1-N i vi isie 1
0: Terminalul 4 ca DIL S1: Selectarea pozitiei 3 0: 4800 BPS Comunicare | Rata baud este setatd gotsie?;;e‘sm:;z&sfr e
L: Terminalul 4 ca DO1 52 Activare modul de pozitionare 1: 9600 BPS anormald la |incorect @Rese[atipa asand tasta
2: Terminalul 4 ca HDO1 ciclica pozitie digitala 2: 19200 BPS CE |V distantd cu | Eroare de comunicare prin STOP/R];ZSEI’)F" cdutati
Zeck: 53: Orientare ax P15.01 Rata baud 3: 38400 BPS 1 portul ‘serial portul serial ;sistent;é de ser\’/ice
. |0: Terminalul 5 ca DI2 54: Comutare mod vitezd/pozifie 4: 57600 BPS ificati setari
Selectarea functiei X . . . . (@ Modificati setdrile P15.03
P09.00 bormelor 4. 5. 6. 8 1: Terminalul 5 ca DO2 0 (e} 55: Borna de comutare a motorului 1 si 5: 115200 BPS
CT 2: Terminalul 5 ca HDO2 2 6: 125000 BPS . K .
Sute: rezervat 56: Intrare terminal de siguranta De la 0 la 247, 0 este adresa de Circuit de | Cablajele sau unitdfile de
Mii: rezervat (rezervat) P15.02 Adresa locala difuzare ’ 1 e | 19 detectare a |conectare ale placii de control |(T) Verificati-le si recablati
Nota: 57 pana la 59: rezervat Tipul de defect curentului se slabesc. (@ cautati asistentd
Terminalul 6 poate fi setat doar ca DI3. 60: Oprire de urgentd P97.32 curent 0 anormal @Eroare hardware
Terminalul 8 poate fi setat doar ca DI4. 61: Pauzd de clitire Cel mai recent tij
e pdel .. Eroare de
Cele: 62: Resetarea vobirii P97.33 eroare 0: Nicio vind 0 ; Problema de conectare a RN )
0: Terminalul 7 ca DIS 63: Resetare contor oo ol 1~53: Alte defectiuni bCE | 46 cf)mumcare l% semnalului de inspectie a plicii Cautati asistenta de service
. i i 64: Contor declansator nivel de placa
1: Terminalul 7 ca intrare de semnal $ P97.34 recent tip de 0
. . |termosensibil 65: Consumul de energie clar : Nota: Pentru mai multe tipuri de defectiuni si solutii, consultati manualul electronic
Selectarea funciei Zeci: 66: Mentinerea consumului de energie defectiune 1
P09.01 | bomelor 7, 10, 12, |*%° 0 o 67+ Tntrar de lungi complet.
0: Terminalul 10 ca DI6 : Intrare contor de lungime
16 N i
1: Terminalul 10 ca HDI 68: Resetare lungime 1) Canalele date de frecventd principald si frecventd auxiliard se exclud < "
Sute: rezervat 69: Comutat la controlul V/F Eeiiproc 2 principala ¢ ! Garantie si Service
Mii: 70: S-a comutat la controlul FVC & (2) Setarile pentru terminalele de intrare digitale multifunctionale se exclud (1) Perioada de garan(lg . o
. i 71: Rezervat . . L Produsul este garantat timp de 18 luni de la data achizitiei, cu toate acestea, data
0: Terminalul 16 ca DI8 reciproc (cu exceptia functiei 0). o
72: Rezervat de garanie nu va depasi 24 de luni de la data de fabricatie inscrisa pe placuta de




